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INTRODUÇÃO: 

O mercado global de aeronaves remotamente pilotadas (drones) 

exige profissionais capazes de realizar intervenções de alta precisão em 

sistemas eletrônicos, mecânicos e de radiofrequência. Um drone não é 

apenas um brinquedo tecnológico; é uma aeronave complexa que integra 

microcontroladores, sensores inerciais de aviação, motores trifásicos sem 

escovas e sistemas de transmissão digital de dados. Este manual 

estabelece o padrão técnico essencial para quem deseja atuar na 

manutenção preventiva e corretiva dessas aeronaves, transformando o 

conhecimento em um negócio altamente lucrativo. Ao dominar os 

protocolos de diagnóstico eletrônico, soldagem avançada e calibração de 

sensores apresentados aqui, você estará qualificado para atender à 

demanda de hobbistas, produtoras audiovisuais e gigantes do setor 

agrícola, posicionando-se na vanguarda de uma das profissões mais 

escassas e bem pagas da tecnologia moderna.
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Matriz Curricular e Cronograma Estimado

Módulo Conteúdo Técnico Principal

Tempo de 

Estudo 

Estimado

Ferramenta 

Prática Inclusa

1. Tipologia de 
Mercado

Classificação: Cinematográficos, 

FPV, Agrícolas e Asa Fixa/VTOL.
2 Horas

Tabela de 

Diagnóstico por 

Categoria

2. Arquitetura 
do Hardware

Motores BLDC, ESCs, 

Controladora de Voo (FC) e 

IMU.

4 Horas

Infográfico de 

Mapeamento de 

Placa

3. Sistema de 
Energia e 
Soldagem

Baterias LiPo (Cuidados/BMS) e 

Soldagem SMD/Solder Pad.
3 Horas

Checklist de 

Segurança de 

Carga

4. Protocolos 
de Diagnóstico

Análise de Logs de Voo, Erros 

de Bússola e Calibração.
4 Horas

Fluxograma de 

Troubleshooting

5. Manutenção 
Corretiva

Troca de Braços, Motores, 

Gimbal e Câmera Flex Cable.
5 Horas

Ordem de 

Serviço de 

Bancada (O.S.)

6. 30 Casos de 
Estudo Práticos

Diagnósticos reais de falhas, 

quedas e panes elétricas.
5 Horas

Guia de Teste de 

Voo Pós-Reparo

7. Protocolo de 
Pilotagem

Treinamento psicomotor, 

simuladores e voo de solo 

seguro.

3 Horas

Check-list Pré-

Voo para 

Iniciantes

8. Engenharia 
de 
Customização

Upgrades de hélices, motores 

por KV e antenas Long Range.
3 Horas

Tabela de Cálculo 

Peso vs. Potência
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